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Prflfungaantrag gem. I 44 PatG let geatellt 

@ Verfahren und Vorrlehtung zur Heratellung bandfdrmigor TaJle 

(g) Eln bandfdrmlgas TaU (38) wird durch aufalnandarfolflen- 
de« Veiblnden alner Viabahl von parenelogrammfdrmlaan 
nachkSrparn (iT) haroastellt. Bn arstar Pdrdarer (11) bewagt 
ainen Baohk5rpar (17) waHar, bis «ln MIttelpunkt (17c) 
seiner Saitanksnta (17a} alne Mittatllnle (38b) In dar Srafta 
dea bandfannlgen Telia (38) errelcht. Bn zwellar FMtw 
(31), dor den enten Fdrderer (11) krauzt. bewagt daa 
bandfdrmlaa (38) Tall In Rlehtuno dea Flaehkarpara f17)« ao 
daa eln AnachkiQatQck (38a) dee bandfdrmjaen T«lla (38) mit 
der Seltenkante (17a) dee Flachkdrpara (t7) flbetlappt wlrd. 
woraufhin die aberiappenden Telle miteinander veitunden 
werden. Der mIt dom gartetartlfian Tell (38) varbundene 
FlachkArper (17) wlrd dann vom aswelten Fdcderar (31) vom 
eratan ^rderer (11) wagbawaflt 
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Beschreibung des bandf5nnjgeii Teils, so daB es in vielen Men unver- 

xneidbar ist daS die Vorrichtung al$ Oanzes groB und 
teuerwiid 

Hintergnmd der Erfindung 

5 Znsammenfassiing der Erfindung 

1. Bereidi der Erfindung 

Es ist deshalb ein 2Sel der vorliegenden Erfindung, em 
Die vorfiegende Erfindung bctrifft sowohl ein Verf ah- verbessertes Verfahren zur HersteHung bandfarmiger 
ren zur HerateOung bandfdrmiger Teile durch aufeinan- Teile bereltzustellen, das einen Fladik6rper mit einem 
derfolgendes Verbindm einer Vielzahl vra parallelo- lo bandfSrmigen TeH das geformt wird, verbinden kann, 
grammfSmiigen Flachkdrpem nut ebiem AnschluB- ohneeineVerscUebungdesIHaiCfakdrperszubewirken. 
stack eines bandfdimjgen Teils» das geformt wird, als Es ist ein weLteres Ziel der vorliegenden Erfindung, 
auch eine Voiriditung zum AusfQhren des Verf ahrens. eine verbesserte Vorriditung berehzuatelleni die kom- 

pakt und einf ach im Aufbau und weniger teuer ist 
2. Beschreibung des Stands der Tedmik is Uni dlese Ziele zu erreichen wird gendB einem ersten 

Gesichtspunkt der vorliegenden Erfindung ein Veifah- 
En derartiges Verfahren ist zum Bexspiel aus der ge- ren zur Herstdlung eines bandfdrmigen Teils durch auf- 
prOften jap^iischen Patentanmeldung JP'B-5-3975 l>e- einanderfolg^des Verbmden einer ^elzahl von paral- 
kannt und wird typischerwelse von einer Vorriditung lelogrammfftrmigen FlachkSrpem bereitgestellt, von 
BUSgefOhrt, bei der ein von einer Schneidemaschine auf 20 denenjeder ein vorderes und ein MnteresEnde und eine 
Lange gebracht er parallelogranimfdnniger Pladikdr- Sdtenkante besitz^ die gegenflber dem vorderen und 
per von dnem ersten Fdrderer in einer Ricfatung vor- liinteren Ende in einem vorfaerbestimmten Winkei ge* 
w&rtsbewegt wird» die parallel zu einer Seltenkante des neigt isx, wobei das Verfahren eine Wiederholung der 
Rachk&rpers ist Vor dem ersten FOzderer ist ein zwei- folgenden Schritte umf aBU 

terFC^idererangeordnetaderdiesenindemselbenWin- 2s Weiterbew^en eines Flachk<&rpers in seiner Lingsricfa- 
kel wie der Neigungswinkd zwiscfaen der Seitenkante timg endang einem Bewegungspfad, wobei die Seiten- 
und dem vorderen Ende des Flachkdrpers kreuzt Bn kante des FladikOipere parallel zu dnem AnsdiluB- 
Rutschen/LuftdOsenmechanismus dient dazu, den stddK eines bandfdrmigenTeBs, das geformt wird, gehal- 
Flachk6rper sdiweben zu lassen und vom ersten F6rde* ten wird und Anhahen des FlachkOrpers, wenn ein UBt- 
rer auf den zwehen FOrder^ zu schieben. Der zweite 30 teipunkt der Seitenkante eine Mittellinie in der Breite 
Fdrderer besitzt eine mit Abstand vom ersten FOrderer des bandf Ormigen Tdls errekdit; ^ 
angeordnete und rait einem Stopper vmehene Seiten- Weilwijewegen des bandfdrnugen Teils in seiner 
kante, die hi einer ULngsrichtung des zweiten Fdrderers LSngsrichtung in Richtung des Flachkdrpers und Anhal- 
verlkuft, um die Lage des FlacUcdipers zu korrigieren* ten des bandf6nnigen Teils, wenn das AnscbluBstttck 
wenn das auf den zweiten FOrderer geschobene vordere 35 des bandfOmugen Teils mit der Seitenkante des Flach- 
Ende des Flachkdrpers damit in BerOhrung gebradit kOrpers in einem vorherbestimmtenMaBflberlappt; 
wild. Das auf dem zweiten Fdiderer wartende bandfdr- Verbhiden der Seitenkante des Flachkdrpers mit dem 
mige Tell wird in Richtung von dessen Buigangsseite AnschlufistOck des damit abeiiappenden bandfdrmigen 
zurQckbewegl; so daB das AnschlnfistOdc des bandfOr- Teils, um so das bandfOnnige Teil um eme der Breite des 
migenTeib mit der Sdtoikante des Flachkfifpers fiber- 40 FladbkOrpers entspreehende Lfinge zu veriSngem und 
lappt wild, der wlederum vcHn zweiten F6rderer in um durdi den verbondenen FlachkOrper eb neues An- 
Ricfatung der Ausgangsseite wdterbewegt wcnrden ist scfahiBstflckdes bandfOnnigenTdls zu bilden;und 
Die fiberlappenden Teile des bandfdrnugen Tdls und Wdterbewegen des bandfdrmigen Teils in der LSngs- 
des Flachkdrpers werden dann aneinandergedrOcktp um richtung und dadurch Verschiefo^ des neuen AnschluB- 
so das AnsdiluBstQck des bandf5rmigen Teils und die 4$ stOda des bandfonmgen Tdls weg vom Bewegungs- 
SdtenkantedesFladikdrperszuverbmdea pfad des Flachkdrpers. 

Da der FladikOrperp der ein klelnes Tdl ist, beim oben Gemifi einem zwdten Gedditspunkt der voriiegen- 
erwahnten Verfahren nach dem Stand der Technik xm den Erfindung wird eine Vorrichtung zur Herstellung 
schwebenden Zustand vom ersten F5rderer auf den dnes bandfdrnugen Teils durch aufeinanderfolgendes 
zweiten Fdrderer geschoben wild, kann das Problem 50 Verbmden einer Vidzahl von parallelogrammfdnnigen 
auftieten^ daB der Flaclikdrper dazu ndgt, aus der ge- Ftadxkdfpem bereitgestellt von denen jeder ein vorde- 
wflnschten Lage verscfaoben, zum Beispid verdreht zu res und dn Unteres Ende und dne Seitenkante besitzt, 
werdeit wihrend er geschoben ^rird Obwohl an der die gegeniiber dem vorderen und hinteren Ende m ei- 
Sdtenkante des zweiten Fdiderers der Stopper zum nem vorfaerbestimmten Whikd gendgt ist, wobd die 
Korrigieren der Versdiiebung des Fladikdrpers vorge- 55 Vorrichtung folgendes umfaBt: 
sehen ist, kann es audi Falle geben, m d&nen nur dn Tdl dn^ ersten FiMerer zum Weiterbewegen dnes Fladi- 
des an den Anschlag stoBenden Flachkdrpers verformt kdrpers in semer LBngsrichtung entlang emem Bewe- 
wird und cUe Korrektur der Verschiebung des Flachkdr- gungspf ad, wobd die Sdt«ikante parallel zur Lftngs- 
pers nicht erfolgt, besonders wenn der Fladikdrper eine richtung des Flachkdrpers ausgerichtet ist; 
nledrige Biegestdfheit bedtzt Aus diesen GrOnden lei- ^ emen zweiten Fdrderer, der auf einer Seite des ersten 
det die bekannte Vorrichtung unter dem Problem, daB Fdrderers angeordnet ist und den ersten Fdrderer in 
derFlBchkdrperinehierunerw€nschtenLage,zumBd* demselben Winkei wie der vorherbestimmte Winkei 
spiel geneigt oder der Breite nach versdioben, mit dem kreuzt, zum Weiterbewegen des bandfOrmigen Teils in 
bandfdrmigen Teil verbunden werden kann. Die be- seiner LSngsrichtung; 

kannte Vorrichtung eifordert auch sowohl den Rut- es eine Steuereinrichtung zum Anhalten des ersten Fdrde- 
sdien/Luftmechanismus zum Schid>en des Flachkdr- rers^ wenn dn Mittelpunkt der Sdtrakante des vom 
pers vom ersten FOrderer zum zweiten Fdrderer als ersten Fdrderer wdterbewegten Flacfakdrpers eine 
auch die RQokfllhidnridituQg zum RiSckwSrlsbewegen Mittellinie in der Brdte des auf dem zwdten Fdrderer 
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wartcnden bandWrmigen Teils erreicht, Weiterbewe- schluBstOck verbunden worden und dne unerwQnschie 
gen des bandfamlgcn Teils in Richtung des Flachk^r- Bewegung dies Ftechkfirpers wird eingcschrankt, wo- 
pers durch den zwdten Fditlerer und Anhaiten des durch das Auftreten von Verschiebungen in der Lage 
zweiten F5rderers» wenn das AnschluBstfldc des band- des FlacfakOrpers wixteam untmlrQckt wird. Ah Ergeb- 
fdnnigen Teils parallel zur Sehenkante des Flachkdr- 5 nis ist es leidit m6glich» zu verhindern, daB der Flach- 
pers damit in einem vorbextesdmmten Mafi flberlappt; kfirper in einem Zustand mh dem bandfOrmigen Tdl 
und verbtmden wild, in dem der Flachkdrper gegennber 

eine Vcrbindungseinrichtung, die Qber einer Kreuzung dem gilrtelartigen Teil geneigt oder in Richtimg der 
des crsten und zweiten Fdrderers angeordnet ist, zum Brcite verschoben ist Der Flachk6rper wird audi ver- 
Verbinden der Seitenkante des Flachkdrpcrs mh dem 10 bimden mit dem bandfflrmlgen Teil vom ersten FOrde- 
AnschluSstQck des damit Qberiappenden bandfOrmigen rer zum zweiten FOrderer geschoben, so daB eine kom- 
Teils, urn so das bandfOrraigeTdlum eine der Breite des plizierte VerscMebeeinrichtung imnfitig wird. AuBer- 
Flachk6rpers entsprechende Linge zu verlftngem und dem erfolgt die oben erwilhnte ROckwdrtsbewegung 
um duidi den veitundenen Flachkdrper ein neues An- des bandfdnnigen Teils in Richtung des FlachkCrpers 
sdiluBstflck des bandfOrmigen Teils zu bilden; und 15 durch Bet&tlgen des zweiten Fdrderers in umgekehrter 
wobei die Steuereinrlchtung geeignet ist, den zweiten Riditun& so daS eine kompilzierte Wdterbewegungs- 
FOrderer in einer Richtung weg vom FkchkOrper zu einrichtung unndtig wird Deshalb ist es leidit mOgUdi, 
betretben, wenn das bandfdrmige Teil verlSngert wor- einen einfacfaen und kompakten Aofbau der Vorrich- 
den ist, um dadurch das verl&ngerte bandfdrmige Teil tung zu realisieren, der weniger teuer ist Es versteht 
weiterzubewegen und ein neues AnscfaluBstflck des 20 sich, daB durch Wiederholen der oben erwfihnten Vor- 
bandfCrmigen Tdls vom Bewegungspfad des FladikOr- glnge ein Ifinglidies bandf5rm^es Teil hergestellt wer- 
perszuverscfaiebea denkann. 

Mit dem oben erw&hnten Verfahr^ und der Vorrich- GemaB einer vorteilhaften AusfQhrungsfonn umfaBt 
tung gemflB der vorliegenden &findung kdnnen band- die Voriichtung gemSB der vorliegenden Erfindung wei> 
fdrmige Tdle auf folgende Weise heif^ellt werden. 25 ter einen auf einer Sdte des ersten Fdrderers angeord- 

Es wird angenommen, daB ein FbchkOrper mit Paral- neten und mit der Steuerrinrichftmg verbundenen FQh- 
lelogrammform mit einem vorderen Ende und einer Sei- ler zum Detektieren einer Position der Seitenkante des 
tenkante, die in dnem vorherbestimmten Winkel gegcn- Flachkdrpers in Richtung der Breite des FlachkOrpers 
einander geneigt sind, vom ersten Fdrderer vorw^be- wfihrend der Bewegung d^ Flachkdrpers, um dadurdi 
wegt wird. Bei dieser Gel^aiheit wird der FUchkdrper 30 die Weite der Bewegung des zwdten Fdrderers zu steu- 
auf dem ersten Fdrderer in einem Zustand gestatzt, m em und ein MaB an Oberlappung des AnschluBstilcks 
dem die Seitenkante und die Lflngsrichtung des Flach- des bandfarmigen Teils und der Seitenkante des Flach- 
kdrpers paraOd zueinander sind. Das Wdterbewegen kdrpers einzusteOen. Auch wenn die Seitenkante des 
des Flachkdrpers durch den ersten Fdrderer wird been- Flachkdrpers in diesem Fall gegenfiber der Lfingsrich* 
det, wenn der NCttelpunkt der Seitenkante des Hacb- 35 tung leiclit geneigt ist oder Unebenheitenaufweist,kann 
kdrpers die \fittellinieb der Breite des auf dem zwdten das Mafi an Oberiappung des Flachkdrpers und des 
Fdnlerer wartenden bandfdnnigen Teils erreicht Da bandfdnnigen Teils hi optimalem MaB eingestellt wer- 
der zweite Fdrderer auf einer Sdte des ersten Fdrderers den. 

angeordnet ist und diesen in demselben Winkel wie der GemftB einer weiteren vorteilhaften AusfOhrungs- 
vorberbestimmte Winkd kreuzt, verliluft das bandfdr- 40 form entiilUt die Vorriditung gemfiB der vorliegenden 
mige Tefl des zweiten Fdrderers entlang der geraden Erfindung wdter ein FQhrungsteil, das mit dem vordc- 
Linie parallel zum vorderen Ende des Flachkdrpers und ren Ende des Flachkdrpers hi Berdhrung gebracht wird, 
das AnsdiluBstQck des bandfdnnigen Teils verliuft par- wenn sich der Mittdpunkt der Seitenkante des vom 
allel zur Sdtenkante des Flachkdrpers. Nachfolgend be- ersten Fdrderer weiterbewegten Flachkdrpers auf der 
t&tlgt die Steuereinrichtung den zwdten Fdrderer, um 45 Mittellmie hi der Brdte des auf dem zweiten Fdrderer 
so das bandfdrmige Teil hi Richtung des Flachkdrpers wartenden bandfdnnigen Teils befindet, und einen Luft- 
weiterzubewegen. Das Wdterbewegen des bandfdrml- dClsenmechanismus, der von der Unterseite des Flach* 
gen Teils hi Richtung des Flachkdrpers mittels des zwei- kdrpers aus Luft blSst, um auf diesen dne Schwebekraft 
ten Fdrderers wird von der Steuerdnrichtung beendet, und erne Antriebskraft auszuHben, um den Flachkdrper 
wenn das AnschluBstQck des bandfdnnigen Teils unvor* 50 hi Richtung des FOhnmgsteiiszubewegen, wenn der als 
herbesthnmten'MaB mit der Sdtenkante des Flachkdr- neues AnscfaluBstSdc mit dem bandfdnnigen Teil ver- 
pers Qberlappt Darni vextuidet de Verbmdungseimich- bundene Phidikdrper vom ersten Fdrderer zum zweiten 
tung das AnschluBstiIck des bandfdrmigen Teils und die Fdrderer gesdioben wird. Wenn der Flachkdrper, der 
Seitenkante des Flachkdrpers, die emander Qberlappt aJs neues AnschluBstQck mit dem bandfdrmigen Tdl 
um das bandfdrmige Teil um ein MaB zu verlSngeni, das 55 verbunden worden ist, vom ersten Fdrderer zum zwei^ 
der Breite des Flachkdrpers entspricht Danach bet&tigt ten Fdrderer geschoben ^rd, ist es hi diesem Fall m&g- 
die Steuerdnrichtung den zweite Fdrderer hi umge- lich, emen durch Schwanken des Flachlcdrpers venir- 
kehrter Richtung, um das gesamte bandfdrmige Teil in sachten nachteOigen EinfluB zu mmnnieren und die Be* 
emer Richtung zu bewegen« in der es vom ersten Fdrde- rdhrung des Flachkdrpers mit dem ersten Fdrderer zu 
rer getrennt wird Als Ergebnis wu-d der Flachkdrper, so verhmdem, 

der em neues AnschluBstUdc des bandfdrmigen Tells GemfiB noch einer weiteren vorteilhaften AusfOh- 
geworden ist, vom ersten Fdrderer zum zweiten Fdrde- rungsform umfaBt die Vorrichtung gemaB der voriie- 
rer geschoben und das AnschloBstitck des bandfdrmi- genden ErHndung wdter dne zwischen einer Aufnah- 
gen Teils wird vom Bewegungspfad des Flachkdrpers mestellung und einer zurildcgezogenen Steliung beweg- 
zurOdcgezogen. ss liche,hnwesentlichenhorizontaie Platte, wobd sich die 

Wenn somit dar Flachkdrper vom ersten Fdrderer Auftiahmestellung zwisdien der Kreuzung des ersten 
zum zweiten Fdrderer geschoben wird, ist der Flacfakdr- und zweiten Fdrderers und der Verbindungsdnrichtung 
per beretts mit dem bandfdrmigen Teil als dessen An- befmdet und die zurQckgezogene Steilung auf der einen 
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Sdtedeser^teiiFOrderersiiutAbstaxidvonder Autiiah* der axialen Riditung mit Abstand voneinander ange- 
iDCStellung angeordnet ist. wobel die Platte endang dein ordneten Gurten 15 gespannt Die 2aff er 16 bezexchnet 
crsten Fdrderer verl&uft und geelgnet isU das Anschlufi- eine Antriebseinrichtung In Form cines Motors, dcr am 
stack des bandfOrmigen Teils von seiner Untcrseite aus hinteren Ende des Rahmens 12 befestigt ist Der Motor 
zu stQtzcn, wenn das bandfOrmige Teil in Rlditung des 5 16 Qbt eine Dreh-Antriebskraft auf jcde dcr ach drehen- 
FlachkOrpers bewegt wird ond das Ansclilu0stiick des den Wdlen 13 aus» um $0 die Gmte 15 synchron anzo- 
bandfOrmigen Teils in die Aufnahmestellung gebracht treiben. EMe Ziffer 17 bczeichnet von den Gtirten 15 
wild, imd sich nacfaf<rfgend vor der Verbindung des gOi^ gestotzte Flachkdrper zur nachf olgenden Weiterbewe- 
telBrmigen Tdls mi des FlacbkOiperB durch die Ver^ gung durch den ersten F5rderer J 1. Diese Flachkdrper 
bindungseinrichtungin die ziirQckgezogene Stdlung zu lo 17 werden durch Sdmdden eines bandfOrmigen Kdr- 
bewegen, so daB das AnsdihxBstQck des bandfarmigen pers mit darin eiogebetteten Lfingssdmen auf eine vor- 
Teils auf die Seitenkante des HachkOipOT Meogelas- herbestimmte Lftnge auf genmgte Wdse so vorberdtet, 
sen und damlt Qberl^pt wird Wenn das AnsdduSstOd^ dafi de eine Parallelognumnform haben^ bei der eine 
des bandfdrmigen Teils und £e Seitenlumte des Flacb- Seitenkante 17a und ein vorderes Ende 17b gegenein- 
kfirpers mitdnander iiberlappt werden. ist es m diesem 19 ander in dnem voilierbestimmten Wlnkel G geneigt 
Fall mOglioh, eine direkte BerGhrung zwiscben diesen sind. Der Flachkdrper 17 wird von der Unterseite aus 
und dn daraus resulderendes vorzeidges Anelnander- durch die Gurte 15 in einem Zustand gestOtzt, in dem die 
haften auf dem Weg zu verliindem. Seitenkante 17a xiarallel zur LSngsrichtung der Gurte 15 

Die Vorrichtung gemfiB der vorliegenden Erfindung ausgeriditet ist Der oben erwSimte Rahmen 12; die sich 
wird vorzugsweise so ai^eordnet. daB der Kreuzungs- 20 drehenden Wellen 13, die Scheiben 14 und die Gurte 15 
winkel des ersten und zweiten Fdiderers gemfiB dner bilden als Ganzes den ersten F5rder^ 1 1^ der durch den 
Anderung des Neigungswinkels des vorderen Endes Motor 16 angetrieben wird, um den Flachkdrper 17 ent- 
und der Sdtenlonte des PladiUhrpers variabd ist In lang dner gerad^ Unie parallel zu dessen Seitenkante 
diesem Fall kann durdi dnfadies EinsteUm des Kren- 17avorwirtszubewegen. 

zungswinkels des ersten imd zweiten Pdrdmrs auf d- 25 Bn der Fonn natA im wesen t licfaen nut dem Flach- 
nen neu ausgewfihlten Neigungswinkd des Fladikdr^ kdrper 17 Identisdier LuftbehSlter 21 ist drekt tmter 
pers Idcht mit Anderungen des Neigungswinkels des dnem FSrdertdl der Ourte IS in dnem Mittelteil des 
vorderen Endes gegenQl:^r der Seitenkante des Flach- ersten Fdrderers 11 hinsiditlich dessen Ubigsrichtung 
kOrpers umgegaiigen wenlen* angeordnet Der Luftbehdlter 21 besitzt ein oberes En- 

30 de, das mit dner Vidzahl von Rlllenteilen versehen Is^ 
KurzeBesdir«ibungderZeiehnungen die nadi oben vorstehen und in Ltogsrichtung verlau- 

f en. Diese RillenteDe 22 sind jeweils zwischen den Gurt- 

Die vorUegende Erfindung wird im folgenden mit Be- en 15 angeordnet und ihre oberen Oberfl&chen sind in 
zug auf eine in den bdgefOgten 2^cfanungen gezeigte der HOhe etwas niedriger als der FOrderteQ der Gtirte 
bestimmte Ausfuhrungsform ausfOhrlidier erl^irt, wo- 35 15. Auf den oberen Enden der jeweOlgen RiHentdle ist 
bd eine Vielzahl von in der Ungsrichtung mit Abstand 

F^ 1 euie scbemadsdie Dnui£sicfat ist» wdche die vonelnander angeordneten DOsendffnungen 23 ge- 
Vorrichtung graifiB einer bevorzugten AusfQhrungs- fonnt Diese DOsendffnungen 23 veriaufen vorwfirts 
form der vorilegenden Erfindung zeigt; und sdutg, z. R mit dnem Anstiegswxnkel von 45*^ wie 

Via. 2 erne Draufskht 1st, die teOweise im Sdmttt d- 40 in der dargestellten AusfOhrungsform. Die Ziffer 24 be- 
nen ubergang zwischm dem ersten und dem zweiten zdchnet einen mit dem Lttfd>ehaiter 21 verbundene 
Fdrderer zeigt; Luftkand, durch den de dem Luftbehalter 21 und den 

Rg. 3 dne Vorderansicht ist, die ebenf alls tdlweise im lUnenteOe 22 zugef Qhrte Luft von den DQsendfifoungen 
Schnitt den Obergang zvdscfaen dem ersten uod zwdtoi 23 ausgestoBen wird, so daS auf den von den Gurten 15 
Fdiderer zeigt; 45 gestatzten Flachkdrper 17 ehie Schwebekraft und eine 

Fig. 4 eine Sdmittanddit entlaog der linie IV-IV in vorwfirts geiiditete Bewegungskraft au$geiibt wird. Die 
Fig. 2 ist; ZSHer 25 bezekdmet dne vertikale stabfdrmige F(lh- 

F1g.5 dne Sdmittanddit entlang der IJnie V-V m rung, die vertikal beweglich und c&rekt fiber ehiem vor- 
Fig. 2 ist; deren Ende des Luftbehftlters 21 angeordnet ist Wenn 

Fi^6 eine Sdinittanskht entlang der Unie IV-IV in 50 somit die von den Dusendffnungen 23 ausgestoBene 
Fig. 5 ist; und Luft eine vorwSrts gerichtete Bewegungskraft auf den 

Fig. 7 bis 9 Seltenansiditen sind, welche die Arbeits- Flachkdrper 17 austlbt» dann wird das vordere Ende 17b 
weise der Vorrichtung erkl&ren. des Flachkdrpers 17 unter der Annahme, daB die FQh- 

rung 25 in ihrer unteren SteDung is^ leldit nadi oben 
AusfQhrlicheBeschreibung der bevorzugten 55 gegendenunterenTeiIderFQhrung25gedrackt;sodaB 
AusfQhnmgsformen ^e Position des Fladikdrpm 17 im schwebenden Zu- 

stand gesteuert werden kann. Auch die Posldon der 

In Fig. 1 bis 5 bezeichnet die Zffer 11 dnen ersten FQhrung 25 m LSngsrichtung kann eingesteUt werden, 
horizontalen Fdrderer, der in dner Lfingsrichtung des wenn sich Winkd G und/oder die LIUige des Flachkdr- 
wdterzubewegenden Flachkdrpers verlauft Do* eiste 60 pers 17 ver&ndert werden. Der oben erw^hnte Luftbe- 
Fdrderer 11 besitzt ein Paar Rahmen 12; die dazu die- hfilter 21 und der Lufdcanai 24 bilden als Ganzes dnen 
n^ eine Vielzahl von ach drefaendra Wellen 13 an Luftdilsenmechanismus 26 zum AusQben efaier auf die 
ihren jeweiligen Enden drehbar zu stQtzen. Jede sich FQhrung 25 geriditeten Schwebekraft und Bewegungs* 
drehende Welle 13 ist mit einer Viebeahl von Sdidben kraft auf den Flachkdrper 17 durch Blasen von Luft an 
14 versehen, die \n deren axialer Riditung mit Abstand as den Flachkdrper 17. Die Ziffer 27 bezeichnet ehien De- 
vonehiander angeoidnet shid. Zwischen den entspre* tekdonsfnhler fOr das vordere Ende» der einen photo* 
chenden Schdben 14 1st dne Vidzahl von in der Ulngs- elektrischen FQhler und ihnliches umf aBt und sidi an 
richtung des ersten Fdrderers 11 veriaufenden und m einer Mittelposition in der Breite des ersten Fdrderers 
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II hinter dem Luftbehalter 29 befindet Der FQhler 27 dcrer 11 und dera zwdten Fdrderer 31 ang«>rdneten 
dient zum Detektieren der vorderen Endes 17b des photoelcktrlschcn Piihler und ahnliches i^aBt Der 
Flachkfirpers 17 und gibt ein Signal an eine Steuerung AnschluS-Detektioiisfilhler 39 dient zum Detektieren 
28. die cinen Mlkroprozcsaor und ahnUches umfaBt, au^ eines AnscUusses 3aa des bandfarmigen Teils ^ und 
wenn der FlachkOrper 17 vom crsten Fdrderer 11 wcl- 5 gibt das detektierte Signal an die Steuerung 28 aus, 
terbewegt wird Die Ziffer 29 bezeidinet einen Kanten- wenn das bandfOimige Tefl 38 zum ersten Fdrderer U 
DetektionsfOhler, der hinsichtUch der Position in Langs- wcHerbewegt wr± EMe Steuerung 28 dient zum Ablei- 
richtung im wcscntlichen identisch mlt dem Detektions- ten einer Bewegungswelte des ersten Fdrderen 11, bis 
fOhler fttr das vordcre Ende 27 isL Der Kanten-Detck- ein Mittelpunkt 17c der Seitenkante 17a des vom ersten 
tionsfflhler 29 befindet sich auf cincr Seite des ersten 10 Fdrderer 11 weiterbewegten Flachkdrpers 17 eine Mit- 
Fdrderers 11- Der Kanten-DetektionsfOhler 29 dient tellinie In der Breite 38b des bandfdrmigen Teils 38 er- 
zum Detektieren der Position der Seitenkante 17a des reidit, das auf dem zweiten Fdrderer 31 auf einer Seite 
Flachkdrpcrs 17 in der Breite an einer Vielzahl von eines Bewegungspfads des Flachkdrpers 17 wartet, auf 
Positionen entlang der Sdtenkante und gjbt das detek- der Grundlage des detektierten Signals vom Detek- 
tierte Signal an die Steuerung 28 aus. wenn der Flach- « tionsfOhler f fir das vordere Ende 27 und steuert dfe Be- 
kdrpcr 17 vom ersten Fdrtierer 11 welterbewegt wird. wegungswdte des ersten Fdrdcrers 11 duich Steuern 
Die Steuerung 28 ist ttbrigens audi mit dem Motor 16 des Motors 16^ so daB der Mittclpunkl 17c an der Mfttel- 
verbunden, um so den Betrieb des Motors 16 zu steuern. linie in der Breite 38b ankommt Die Steuerung 28 Idtet 
Auf einer Seite des ersten Fdrderers 11» d. h. auf einer auf der Grundlage des detektierten Signals vom Kan- 
Seite des mittleren Teils in Langsrichtung, auf dem der 20 ten-DetektionsfOhler 29 aucfa eine durchschnittliche Po- 
Luftbehaiter 21 angeordnet ist, ist ein zweitcr horizon- sition der Seitenkante 17a in der Breite ab und Idtct 
taler Fdrderer 31 angeordnet, der den ersten Fdrderer dann auf der Grundlage des detektierten Signals von 

11 in demselben Winkel H kreuzt wie der oben erwihn- der durchschnittTichcn Position in der Breite und dem 
te vorherbestimmte Winkel O und foIgHch parallel zum Anschlufi-DetektionsfOhler 39 die Be wegungsweite des 
vordercn Ende 17b des auf dem ersten Fdrderer 11 25 zweiten Fdrderers 31, bis ein MaJJ an Uberlappung des 
gestatzten Hacbkdrpers 17 ist Am Ausgangsende des AnschluBstttdcs des bandfdrmigen Teils 38 und der Sci- 
zweiten Fdrderers 31 ist eine WickelroBe 32 ange<Hd- tcnkante 17a des Fladikdipers 17 zu einem vorherbe- 
net, die mit dem Rahmen 33 des zweiten Fdnierers 31 stimmten MaB wird, ab, mn so den Motor 37 und fblglich 
verbundcn ist Das andere Ende des Rahmens 33 des die Bewegungsweite des zweiten Fdrderers 31 zu steu- 
zwelten Fdrderers 31 ist auch mit einem unter dem Luft- 30 crn und dadurch das vorherbestimmte MaB an Uberlap- 
behfilter 21 angcordneten vertikalen Stift 34 verbundea pung zu erreichen. AJs Ergebnis davon kann das MaB an 
Dieser Stift 34 wird mit dem Lager 35, das am Rahmen uberlappung des Flachkdrpers 17 und des bandfdrmi- 

12 des ersten Fdrderers 11 befestigt ist, drehbar gehal- gen Teils 38 in optimalem MaB eingestellt werdcn, auch 
ten. Als Eigebnis davon kdnncn der zweite Fdrderer 31 wenn die Seitenkante 17a des Flachkdrpers 17 gegcn- 
und die WickelroOe 32 zusammen um den Stift 34 als 35 Qber der Langsriditung leicht geneigt ist oder Uneben- 
Mittdpunkt gescbwenkt werden* um so den Kreuzungs- heiten aufweist 

winkel H des zweiten Fdrderers 31 mit dem ersten Fdr- Wie in Fig. 1, 2, 3, 5 und 6 gezeigt ist auf dem Rahmen 
derer 11 zu verfindenx Em dcrartiges Schwcnkcn er- 12 des ersten Fdnierers 11 am Kreuzungsteil des ersten 
folgt bei ehier Anderung des Winkels G des Flachkdr- Fdrderers 11 und des zweiten Fdrderers 31 ein gatter- 
pers 17, um den Kreuzungswinkel H in Cbereinstim- 40 fdrmiger Rahmen 45 angeordnet Der Rahmen 45 ist mit 
mung mh dem Winkel G zu bringen. Der zweite Fdrde- einem Verbmdungsmechanismus 46 versehen, der sidi 
rer 31 besitzt eine Vielzahl von Gurten 36, die parallel fiber dem Kreuzvingsten befindet Der Verbindungsme- 
zum Rahmen 33 verlaufen, Diese Gurte 36 sind in der chanismus 46 besitzt erne horizontale Verbindungsplat- 
Langsrichtung dehnbar, $0 daB ihre Eingangsenden hi te 47, die entlang der Seitenkante 17a des Flachkdrpers 
der Lfingsrichtung verschiebbar sind. Wenn der zweite 45 17 flber dem Rahmen 12 verlftuft Die Verbindungsplat- 
Fdrderer 31 um den Stift 34 geschwenkt wird, werden te 47 ist etwas linger als die Unge des Fladikdrpers 17 
die jeweiiigen Gurte 36 als Ergebnis davon gedehnt gemessen in der Langsrichtung* Die Verbindungsplatte 
Oder zusammengezQgen, so daB die Abstande zwischen 47 besitzt eine untere Oberfl^e, an der ehie Anzahl 
den Eingangsenden der jewelllg» Gurte 36 und der von nach unten verlaufenden glekjh langen Verbin- 
Querselte des er^en Fdrderers 11 konstant gehalten 50 dungsstOdcen 48 befestigt ist Diese VerbindungsstOdce 
werden kann. Die Tiffer 37 bezeidmet eme Antiiebsein- 48 sind hi der Ungsricbtung der Verbindungsplatte 47 
richtung in Form eines Motors, die an emer Seite des in g^ek^en Abstftnden angeordnet Die VerbhMlungs- 
Rahmens 33 angebracht ist Der Motor 37 Ubt eine An- platte 47 besitzt auch eine ScitenfKlche, an der eine Viel- 
triebskraft auf die jeweiiigen Gurte 36 aus, so daB diese zahl von nach oben verlaufenden Pahrungsschienen 49 
synchfonbcwegt werden und dadurch ein bandfdrmiges 55 befestigt ist Diese FOhrungsschicnen 49 stad hi der 
Teil 38 weiterbewegen, das von den Gurten 36 in Langs- Lflngsrichtung der Verbindungsplatte 47 in gleichen Ab- 
richtung gestatzt wird. Das bandfdrmige Teil 38 wird stftnden angeordnet Die 25ffer50 bezeichnet an jeweili- 
durch aufemanderfolgcndes Verbhiden einer Vielzahl gen Klammem 51, die am Rahmen 45 angebracht smd, 
von Flachkdrpem 17 entlang ihren Seitenkantcn 17a befestxgte Gieitlager 51, Diese Gleitlager 50 greifen mit 
gebildet Deshalb smd die Seitenkante 17a des Flachkdr- so den Filhrungssdiienen 49 gleitend ineinander. Die Ziffer 
pers 17 und ehi AnschhiB 38a des bandfdrmigen Teils 38 52 bezeichnet euie Vielzahl von flber der Verbindungs- 
parallel zuemander and das vordere Ende 17b des platte 47 angeordneten und hi vertikaler Riditung ver- 
Flachkdrpers 17 und die Seitenkante des bandfdrmigen laufenden Zylmdera Diese Zjdinder 52 sind mit der 
Tens 38 smd parallel zuehiander. Der Motor 37 ist mit Steuerung 28 verbunden und mit einer Platte 53 am 
der Steuerung 28 v6ri>undent so daB der Betrieb des 55 Rahmen 45 befestigt Enden von Kolbenstangen 54 die- 
Motors 37 durch die Steuerung 28 gesteucrt winL Die ser ZyUndcr 52 sind mh der Vcrbkdungsplatte 47 ver- 
Ziffer 39 bezeichnet eben AnschluB-Detdctionsfflhler, bunden, um ehie synchrone Arbeitsweise der Zylmder 
der emen an emem Obergang zwischen dem ersten Fdr- siderzustelien, so daB die Verbmdungsplatte 47 nach 
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urn die dch der erste FOrderer 11 nach der Detektion in der Aufnahmestellung wartenden Aufnahjneplatte 82 
dcs DetektionsfOhlers fOr das vorderc Ende 27 bewegt liuft, stOm die Aufnahmeplatte 82 das Anschiuflstack 
hat, damit der Mittelpunkt 17c der Seitcnkante 17a des des daruberlaufenden bandfOrmigen Teils 38 von untcn. 
Flachkdrpers 17 die Mittellinie in der Breite 38b des auf Wenn das Anschlufistnck des baxidf^rmigen Teils 38 und 
dem zweiten Fdrderer 31 wartenden bandfOrmigen 5 die Seitenkante des FlachkOrpers 17 miteinander Qber- 
Teik 38 errelcht Es ist ebenfaOs mOglich, durch den !appen»wirdaIsErgebnisdavonemedirekteBerOhnmg 
DetektionsfOhler fOr das vordere Ende 27 das hintere der beidoi und dn resuhierendes vorzeitiges Aneinan- 
Ende 17d des Flachkdrpers 17 zu detektieren und da- deriiaften auf dem Weg verhindert Wenn aucfa der 
durch die L^e des Plachkdipers 17 auf der Gnmdlage zweite Fdrderer 31 urn die berechnete Entfemung wei- 
des detektierten Signals fOr das hintere Ende 17d and 10 teriauft, nachdem der AnschluS-DetektionsfOhler 39 
des detektierten Signals fOr das vordere Ende 17b zu den AnschluB 38a des bandfdrmigen Teils 38 detektlert 
berechnen und die oben erwfihnte vorher gespeicherte hat, gibt die Steuerung 28 das Anhaltesignal fiir den 
Lftnge in der lingsrichtung durch die so abgelehete Motor 37 aus, um den zweiten Fdrderer 31 anzuhalten, 
berechnete Unge zu ersetzen. Wenn der erste Fdrderer d lu um das Weiterbewegen des bandfdrmigen Teils 38 
11 sich um die aus der oben erwfihnten Berechnung 15 zu beenden. da sicfa herausstelit, daB das AnschlufistCick 
erhahene Entfemung welterbewegt hat, errdcht der des bandf5nnigen Teils 38 mit der Seitenkante 17a des 
Mittelpunkt 17c der Sdt^ikante 17a des Fladikdipers Fladikdrpers 17 im vorherbestimmten MaB QberlappL 
17 die Mittellinie in d^ Brdte 38b des auf dem zwdten Als nScfastes gibt die Steuerung 28 das Signal an die 
Fdrderer 31 wartenden bandfOnnigen Teils 38. Die Zyiinder 74, 75 aus, um zu bew^en, daB die Kolben- 
Steuerung 28 g^tdanneinHaltesignalfflr den Motor 16 20 stangen 76, 77 auf ihre maximale Lftnge ausgefahren 
aus, um den mien Fdrderer 1 1 an^Lihalten. Da der zwei- werden und dadurcb die Aufhahmeplatte 82 vor dem im 
te Fdrderer 31 den ersten Fdrderer 11 in demselben folgendenbeschrlebenenVerbindeninRichtungderzu- 
Whikel H kreuzt wie der vorherbestlmmte ^^nkei G rOckgezogenen Stellung auf dner Seite des ersten Fdr- 
zwisdien dem vonieren Ende 17b und der Seitenkante derers 11 zu bewegen. Als Ergebnis davon wird das 
17a des Flachkdrpers 17> veri&uft das bandfdrmige Teil 25 AnschiuBstack des auf der Aufnahmeplatte 82 gestatz- 
38 auf dm zwdten Fdrderer 31 bei dieser Gdegenhdt ten bandfdrmigen Tdls 38 von der Aufhahmeplatte 82 
entlang einer geraiten linie parallel zum vorderen Ende getrennt und Mt auf die Sdtenkante 17a des Flachkdr- 
17b des Flachkdrpers 17 und der AnschhiB 38a verl&uft pers 17 und Qberiappt damxt. Bd dieser Gelegenheit 
somit parallel zur Seitenkante 17a des Flachkdrpers 17. wird das Mafi an tJberlappung zum oben erwShnten 
Bd dieser Gelegenheit befindet sidi auch die Sdtenkan- 30 vorherbestimmten MaB. Da die Bewegungsrichtung der 
te des Flachkdrpers 17 auf dem Rahmen 12 direkt unter Aufnahmeplatte 82 bei dieser Gelegenheit audi immer 
der Verbindungsplatte 47. parallel zum zweiten Fdrderer Sllst, d. h- wie oben be- 

Wenn die Steuerdnrichtung 28 dann das Signal an sdirieben in der Lfln^richtung des bandfdrmigen Tdls 
den Motor 37 des zweiten Fdrderers 31 zum Antrelben 38 verlfluft, wird aitf das AnschiuBstack keine uner- 
des zweiten Fdrderers 31 ausgibtpWhrd das bandfdnnige 35 wQnschte seitliche Kraftkomponente in Richtung der 
Teil 38 we in Hg. 7 gezdgt in Richtung des Flachkdr- Breite ausgellbt 

pers 17 welterbewegt Wfthrend eines derartigen Be- Als ntchstes gibt die Steuerung 28 das Signal an den 
triebs des zwdten Fdrderers 31 und des Weiterbewe- Zyiinder 52 der Verbindungseinrichtung 46 aus, die Kol- 
gens des bandfdrmigen Teils 38 detektiert der An- benstange 54 des Zylmders 52 auszufahren. Als Brgeb- 
schluB-Detektionsffihler 39 d^n AnschluB 38a des band- 40 nis davon bewegt sidi die Verbindungsplatte 47 nach 
fdrmigen Teils 38 und gibt das detektierte Signal an die unten, wobei sie durch die FQhrungsschiene 49 und die 
Steuerung 28 aus. Als Ergebnis davon stellt die Steue- Glddager 50 gefGhrt whtl, so daB die Verbindungsstak- 
rung 28 de Berechnung auf der Grundlage der oben ke 48 den Qberlappenden Teil der Seitenkante 17a des 
erwdhnten detektierten Signale vom Kanten-Detek- Flachkdrpers 17 und das AnschluBsttick des bandfdrmi- 
tionsfOhler 29 sicher und Idtet eine duidischnittliche 45 gen TeOs 38 gegen den Rahmen 12 drUcken. um den 
Poddon der Seitenkante 17a des Flachkdrpers 17 in der ilberlappenden Tdl an dner Anzahi von Punkten mit- 
Breite ab. Danach berechnet die Steuerung 28 die Ent- dnander zu verbinden tmd dadurch das bandfdrmige 
femung, um die das bandfdrmige Teil 38 in Riditung des Tdl 38 m einem MaB zu verlSngem, das im wesentlichen 
ersten Fdrderers 11 bewegt worden ist, d. L die Entfer- der Brdte des Flachkdrpers 17 entspricht Die Steue- 
nung; um die das bandfdrmige Teil 38 nach der Detek- 50 rung 28 gibt dann das Signal an den Zyiinder 52 aus, die 
tk>n durch den AnschluB-DetektionsfOhler 39 in lUch- Kolbenstange 54 zurOckzuziehen und die Verbindungs- 
tungdes ersten Fdrderers 11 bewegt worden ist, um auf platte 47 und die VerbindungsstQcke 48 nach oben zu 
der Grundlage der oben erwflhnten dtntdischnittlichen bewegen. Audi wenn der verbundene Qberlappende 
Position in der Brdte und des detelcderten Signals vom Tdl bd dieser Gdegenhdt duicfa Dnick am unteren 
Anscblufi-DetektionsfQider 39 das vorherbestimmte $5 Ende der Verbindungsstilcke 48 haftet und nach oben 
MaB an Oberiappung des AnschluBstUcks des bandfdr- gehoben wird, berflhrt der Qberlappende Teil die Trenn- 
migen Tdls 38 und der Sdtenkante 17a des Flachkdr- stOcke 57, wenn die VerfoindungsstOcke 48 durch die 
pers 17 zu erhalten. Da die Laufwdte des zweiten Fdr- TVennstQdce 57 nach oben laufen, so daB eine weitere 
derers 31 mit der oben erwahnten durchschnittlichen Bewegung des durch Druck haftenden Qberlappenden 
Position in der Breite als einem der Faktoren beredmet so Teils nach oben verhindert wird und dieser von den 
wird, kann dann das MaB an Cberlappung zwischen Verbindungsstficken 48 getrennt vArd und nach unten 
dem Flachkdrper 17 und dem bandfdrmigen Tdl 38 h faUt 

optimalem MaB eingestdlt werden, auch wenn die Sd- Wenn durch die Luftzufflhrung 24 dem Luftbeh&lter 
tenkante 17a des Flachkdrpers 17 gegenQber der Ungs- 21 und dem Rillentdl 22 Luft zugefOhrt whrd, wird die 
richtung Idciit geneigt ist Oder Unebenhdten aufwdst es zugeftlhrte Luft von dm AusstoOdtlsen 23 schrag und 
Da das AnschluBsttick des bandfdrmigen Teils 38 wie in vorwarts ausgestoBen, Qbt die Schwebekraft und die 
Fig. 8 gezdgt aucfa auf der wfthrend der Bewegung des Bewegungskraft in Richtung der Fiihrung 25 auf den 
bandldrnugen Teils 38 in Richtung des Flachkdrpers 17 Fladikdrper 17 auf dem ersten Fdrderer 11 aus, der das 
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unten bewegt winJ, wShrend sie durch die Piihrung^ den Gleltern 72, 73 durdi die Fdhrungssdiieneii 70, 71 

sch!enen49unddieGleitlager30gefQhrtwlrd.Beieiner gefOhrt werden und in eine zurUckgezogene Stelluog 

derartigen Abw&rtsbeweguDgderVerblnduDg5pIatte47 bewegt» die in einem vorherbestimmten Abstand von 

dienen die Verbindungsstttcke 48 dazu» den ilberlappen- der Aufnalimestellung auf einer Seite des ersten Fdrde- 

den TeQ der Seitenkante des PlachkOrpen 17 und das 5 rcrs 11 angeordnetist Wennsichdie Atifnah2neplatte82 

AnsdilufistQck des bandfSnnigen Teils 38 znr Verfoin- auf diese Weise in die Aufhafamestellung bewegt kann 

dung der Qberiappenden Teile miteinander gegen den die Aufnahm^latte 82 den AnschluD des bandfdrmigen 

Rahmen 12 2u drQdcea Die oben erwfihnt^ Verbin* Teils 38, das in Ri^tung des Fladikdrpers 17 bewegt 

dungsplatte 47, VerbindungsstQcke 48, FQhrungsschie- und Qber die Aulhahmeplatte 82 gdauf en ist, von unten 

nen 49^ Gldtteger 50 und ZyUnder S2 als Ganzes bilden to stOtzea Wenn sich die Aufnahmeplatte 82 danach von 

den Verblndungsmechanismus46b der Aufoahmestelhiag in die zurOdcgezogene SteUung 

Jede Kbunmer 51 beritzt dnen.unteren Endtdl, an bewegt; trennt die Aufinahmeplatte 82 das AnschhiB- 

dem fiber einen Winkd 56 ein Im wiesoitUdien L-ftnni- stock der Aufnahmeplatte 82; um es in einer Weise anf 

ges TrennstOck 57 befestigt bt Diese Tr^mstOcke 57 die Seitenkante 17a des FlachkOrpers 17 fallenzulassen, 

sind abwechselnd mil den VerbindungsstOcken 48 ange- 15 daJ3 diese miteinander aberlq>pen. Am oberen Endteil 

ordnet Horizontale Teile dieser TrennstOcke 57 verlau- des Stifts 34 und am unteren Endteil der sk^i drehenden 

fen audi unter der Verbindungsplatte in Richtung des Welle 64 sind jeweils Rollen 83, 83 befesdgt, und zwi- 

ersten Fdrderers 11 und befinden sidi etwas unter den sdien den Rollen 83, 84 ist ein Gurt 85 gespannt Wenn 

unteren Enden der VerbindungsstOdce 48; wenn diese der zweite Fdrderer 31 zusanmxen mit dem Stift 34 ent- 

sich ID einer oberen Endposition befinden. Wenn die 20 sprechend der Anderung des Winkels G des Fladikor- 

Verbindnpgsplatte 47 und die Verbindungssttkike 48 pers 17 sdiwenkt, wird die Rotation des Stifts 34 als 

nadi Vollendung des oben erwMhnten Verbindens nadi Ergebnis davon Qber die Rollen 83, 84 und den Gurt 85 

oben bew^ werden, litt das Verfahrra nadi dem Stand auf die sidi drehende Welle 64 Obertragen, so dafi die 

der Tedmik an dem Problem, daB dsr Oberlappende Tdi sidi drehenden Wellen 64, 63 in derselben Richtung und 

dindi Druck an den unteren Enden der Verinnduogs- 2s nut demselben Winkel wis der zweite Fdrderer 31 ge- 

stOdce 48 haftet Wenn die Verblndungsstflcke 48 zwi* dreht werden. Dadurch wird die Riditung des Verlaufs 

schen den T^ennstOcken 57 hindurch nach oben ge- der FQbrungssdiienen 70, 71^ das heiBt die Bewegungs- 

bracht werden, kommt jedoch in einem derardgen Fall riditung der Aufioahmeplatte 82 immer parallel zum 

gemfiOderdargestelltenAurfOhrungsformderCdberlap- zweiten Fdrderer 31. Wenn das Anschlufistiick des 

pende TeQ in BerOhrung mit den TrennstQcken 57, so 30 bandfdrmigen Tdls 38, das auf der Aufnahmeplatte 82 

daS eine weitere Bewegung des Qberiappenden Teils liuft, von dieser getrennt wird, wird deshalbkeine uner- 

nach oben vextlndert wird und der Oberiappende Teil, wQnsdite sdtlicfae Kraftkomponente auf das AnschluB- 

der durcfa Druck an den VerbindungsstOcken 48 haf tete. stOdc ausgeObt 

kann von diesen getrennt werden und ^It nadi unten. Als nSchstes wird unten die Arbeitsweise der Vorrich- 

DieZiffem 63, 64 bezddmenvertikaleddi drehende 35 tung gemAB der dargestellten AusfOfarungsform be^ 

WeOen, die von Lagem 61, 62 auf einer Seite des Rah* scfarieben. 

mens 12 unmittdbar vor und Unter der Verbindungs- Jetzt wird angenommen, daB der Motor 16 betrieben 
platte 47 gestOtzt werden* Die unt^^ Enden dieser sich wird und cUe Gurte 15 des ersten FOrderers 11 aogetrie- 
drehenden WeUen 63^ 64 dnd an jeweiligen Amm 65, ben werden, so daB der auf dm ersten Fdrderer 11 
66 mit frelen Enden verbnnden, die dnrcfa erne Veitin- 40 gestfitzteFlacfakdrper 17vorw&rtsbewegtwird.Beldie» 
dungsstange 67 mitefaiander vc^unden sind. Somit sind ser Gelegenheit wird der FlacMcdrpers 17 auf dem er- 
die Drehungen der Wellen 63, 63 hinsichtlich der Rich- sten Fdrderer 11 in dnem Zustand gestOtzt, in dem die 
tung und des Winkels idendsch zueinander. Die oberen Seitenkante 17a und die L&ngsrichtmig (Lingsrichtung) 
Enden der sich drehenden Wellen 63, 64 rind mit hori- des enten Fdrderei^ 1 1 zueinander parallel sind und die 
zontden Stfltzplatten 6S, 69 verbunden, die jeweils in 4s Sdtenkante des Flachkdrpers 17 sich auf dem Rahmen 
der LSngsricbtung des zwdten Fdrderers 31 verlaufen. 12 beflndet Bel dieser Gelegenheit vnrd auch das durch 
Auf obereOberflfichenderStQtzpiatten68,69sindF0h- aufeinanderfolgendes Verbinden einer Vielzahl von 
run^^schienen 70, 71 gelegt, die in der Lflngsrichtung Flacfakdrpem 17 miteinander gebildete bandfdrmige 
der StOtzplatten 68, 69 verlaufen. Die Ziffem 72, 73 be- Tdl 38 auf dem zwdten Fdrderer 31 gestOtzt und der 
zeldmen Gleiter, die mit den FOhrungsschloien 70, 71 50 AnschluB 38a des bandfOrmigen Teils 38 wird etwas 
£^dtmi ineinandergreifen. Diese Gleiter 72, 73 sind an untntalb ernes oberen Endes der Gurte 36 angeordnet 
den Stm^latten 68b 6B befestigt und mit den Enden von Wenn der Fladikdrper 17 vom ersten Fdrderer 11 wie 
Kolbenstai^en 76^ 77 der ZyUnder 74^ 75 verbunden, die oben erwifant vorwflrtsbewegt wutl, detekdert der 
wiederum mit der Steuerung 2$ verbunden dnd Die KantBn-Detekdon8f0hler29d{ePdddonder5dtenkan- 
Cleiter 71% 72 smd Ober Stifte 78) 79 drehbar mit Basis- 55 te 17a des Flachkdrpers 17 an dner Vielzahl von Punk- 
teilen der Verbbdungsarme 80, 81 verbunden und die ten hhisichtfidi einer Pddtion in der Brehe des gurtfdr- 
Enden der Verbindungsanne 80, 81 sind mit emer fla- migen Teils 38 und ^t das detekderte Signal an die 
dien Aufnahmeplatte 82 verbunden, die entlang dem Steuerung 28 aus. Wihrend der Bewegung des Flach- 
ersten Fdrd^^ 11 chirch eine StOtzstange 86 verlftuft kdrpers 17 detektiert auch der Detektionsf^er fOr das 
Die Aufoahmeplatte 82 verlftuft im wesratUchen hori- so vordere Ende 27 das vordere Ende 17b des FladikOr- 
zontd und ist in der dargestellten AusfOhrungsform pers 17 und i^bt das detekderte Signd an die Steuerung 
leidit nach unten zum zweiten Fdrderer 31 gendgL 28 au& Die Steuerung 28 Idtet somit auf der Grundlage 
Wenn die Kolbenstaogen 76, 77 der ZyUnder 74> 74 zu des detektierten Signals vom DetektionsfOhler fOr das 
einer RQckzugsgrenze zurOckgezogen wmien, v^rd die vordere Ende 27, der vorher gespeidierten Unge des 
Aufnahmeplatte 82 wie in Fig. 5 gezeigt in eine Aufnah- ss Flacfakdrpers 17 in seiner UUigsrichtung und einer vor- 
mestellong zwischen dem Rahmen 12 des ersten Fdxde- her gespdcherten Podtxon der Mittellinie in der Breite 
rers 11 und den VerbindungsstOckra 48 des Verbin- 38b des bandfdrmige Teils 38 ab, wie weit der Flach- 
dungsmedianismus 46 bewegt, wobei ne zusammen mit kdrper 17 vorwSrtsbewegt wurde^ d h., die Entfemung, 
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neue AnschhiBstflck des bandfarmigen Tefls 38 gewor- 
den ist In diesem Zustand gibt die Steuerung 28 das 
Signal an den Motor 37 des zweiten Fdrdcrers 31 aus» 
den zweiten Fdrderer 31 in der nonnalen Riditung urn 
eine Entfernm^ zu bewegen, die etwas Iflnger ak cSe 
Brdte des FlachkOrpeFs 17 ist» um dadurch das gesamte 
bandfdrmige Teil 38 in einer Riditung weg vom enten 
POrderer 11 zu bewegen und die Verlingerung des 
bandfSrmigen Teils 38 auf die WidcelroUe 32 zu wickdn. 
Der Flachk5rper 17. der das neue AnschluBstQck des 
bandfdrmigen Teils 38 geworden ist; wird verursacht 
durch eine derartige Bewegung des bandfOrmigra Teils 
38 vom ersten Fdrderer 11 auf den zwetten Fdrderer 31 
gescboben und der AnscbluS 38a des bandfdrmigen 
Teils 38 wird vom Bewegungsp^ des Flacfakdrpers 17 
weggescboben. Da jedrch das vordere Ende 17b des 
Flachkfirpers 17 durch die ausgestoBene Luft ieicht ge- 
gen die FQhrung 25 gedrOdct wird und der FlachkSrper 
17 mit dem bandfdrmigen Teil 38 als neu^ AnschhiB 
verbunden ist, wird die Bewegung des FlachkOrpers 17 
gesteuert und es wkd verhindert, dafi die Lage des 
Flacfakdrpers 17 sidi verschiebt Oder sdiwankt Als Er^ 
gebnis davon wird verhinderty daB der Fladikdrper 17 in 
einem geneigten Zustand oder in dnem in der Breite 
verschobenen Zustand mit dem bandfdrmigen Teil 38 
verbunden wird Da der Flachkdrper 17 bei dieser Gele- 
genhelt in einem Zustand zum zweiten Fdrderer 31 va> 
schoben wird, in dem er mit dem bandfdrmigen Teil 38 
verbunden ist, ist tein spezieller Verschiebemechanis- 
mus erforderlich. Da die oben erwAhnte Rflckwflrtsbe- 
wegung des bandfdrmigen Teils 38 in Richtung des 
Flachkdrpers 17 durch AjQtreiben des zweiten Fdrderers 
31 in Rttckw&rtsrichtung erfolgt. ist auDerdem kein spe- 
zieller Mechanlsmus zum Weiterbewegen erforderilch. 
Aus diesen GrOnden kann die Vorrichtuog ebifach und 
kompakt im Aufbau, zuverttssig im Betrieb und weniger 
teuer gemacht werden. Da der Fladikdrper 17 welter 
zum Zdtpunkt der Versduebung zum zwetten Fdrderer 
aber dem ersten Fdrderer 11 in der Sdiwebe gdialten 
wirdp ist es mdglich, einen durdi eine Ber(ihrung des 
Flachkdrpers 17 mit dem ersten Fdrderer 11 verursach- 
ten nachteiligen EinfluB zu beseitigea Nachdem dem 
ersten Fdrderer 11 ein neuer Flachkdrper 17 zugefOhrt 
wurde, wird der Motor 16 durch das Signal von der 
Steuerung 28 betrieben und der erste Fdrderer 11 wird 
vorw&rts angetrieben und die Zylinder 74v 75 werden 
betfttigt, urn die Aufnahmeplatte 82 in die Aufnahme- 
steilung zurttckzubewegen und die Zuf Qlirung von Luft 
in den Luftdilsenmechanismus 26 wird beendet Die 
oben erwfihnten Sdiritte biklen einen Zykhis der Ar- 
beitsweise der dargestellten AusfQhnu^orm genUlB 
der voriiegenden ErfinduQg und dn derartiger Zyldus 
wird wiederiiol^ urn ein ttnglicbes bandfdrmiges TeQ 38 
herzustellen. 

Wenn der Neigungswinkel G des Flachkdrpers 17 
ver&ndert wird, mufi der Kreuzungswinkel H des zwei- 
ten Fdrderers 31 gegeniiber dem ersten Fdrderer 11 in 
tJbereinstimmung mit dem Neigungswinkd G gebracht 
werden. Eine derartige Anderung kann Idcht duidige- 
fflhrt werden, da der zwdte Fdrderer 31 und die Wickd- 
rolle 32 um den Stift 34 schwenkbar sind. Wenn der 
zwdte Fdrderer 31 entsprechend der Anderung des 
Neigungswinkels G gesdiwenkt wird, werden die jewel- 
ligen Gurte 36 des zwdten Fdrderers 31 gedehnt oder 
zusammengezogen, so daB der Abstand zwisdien dem 
Elngangsende des zwdten Fdrderers und der gegen- 
Qberliegenden Seite des ersten Fdntem 11 konstant 
gehalten werden kann. Bd dieser Gelegenhdt wird der 
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Stift 34 zusammen mit dem zweiten Fdrderer31 gedreht 
und die Drehung des Stifts 34 wird auf die sich drehen- 
den Wellen 64, 63 Obertragen, so daB diese in derselben 
Richtung und um denseiben Wnkel gedreht werden wie 
5 der zwdte Fdrderer 31. Deshalb wird die Bewegungs- 
richtung der Auftiahmeplatte 82 burner parallel zum 
zwdten Fdrderer 31, es ist somit mdglich zu verhlndem, 
daB auf den AnschluB des bandfdrmigen Tdis 38 eine 
unerwflnscfate sdtlidie Kraftkomponente ausgetibt 

to wird, wenn das AnsdibifistQck von der Aufoahmc^latte 
82 getrennt wird. Die Position der FQhrung 25 m der 
Lftngsriditung kann wdter entsprechend der Anderung 
des Ndgungswinkels G Idcht verSndert werden. 
AuBerdem kann gem^ der voriiegenden Erfindung 

15 die Position des Anschlusses 38a des bandfdrmigen Teils 
38 in der Breite, d. h. ein geneigter und/oder unebener 
Zustand des Anschlusses 38a von dnem DetektionsfQh- 
ler mit demselben Aufbau wie der Kanten-Detektions- 
fflhler 29, der endang dem AnsdxluB 38a beweg^ch ist, 

20 detekdert werden. Auch das MaB des ZorOckziehens, 
d. h. die Bewegungswdte des bandfdrmigen Teils 38 in 
Riditung des ersten Fdrderers 11 kann aitf der Gnmdia- 
ge des detektierten Signals vom DetektionsfOhler ge- 
steuert werden. Wdt^ kann angenommen werden, daB 

25 der Zustand des Anschlusses 38a des bandfdrmigen 
Teils 38 dersdbe wie der vom Kanten-DetektionsfflUer 
29 vor deren Verbindung detektierte Zustand der Sei- 
tenkante 17a des Fladikdrpers 17 ist; so daB das MaQ 
des Zurilckziehens des bandfdrmigen Teils 38 auf der 

30 Givndlage des angenommenen Zustands des Anschlus- 
ses ^ gesteuert werden kana AuBerdem kann der 
Kreuzungswinkel H des zweiten Fdrderers 31 mit dem 
ersten Fdrderer 11 in der voriiegenden Er&idung fOr 
jeden Zyklus entsprechend dem Zustand der Seitenkan- 

ss te 17a des Fladikdrpers 17 und/oder des Anschlusses 
38a des bandfdrmigen Tdls 38 geSndert werden, um fQr 
dne verbesserte Genauigkdt der parallelen Lage der 
Sdtenkame 17a und des Anschlusses 38a wfthrend des 
Verbindens zu sorgen. 

40 Aus der vorangdienden ausfflhrlichen Beschreibung 
ist leicht zu erkennea dafi die vorllegende Erfindung dn 
verbessertes Verfahren zur Herstdlimg bandfdrmiger 
TeDe berdtstellt, das einen Fladikdrper mit einem 
bandfdrmigen Tdl, der gebOdet wird, verbinden kann, 

45 ohne erne Verschiebung des Flachkdrpers zu bewirken. 
Die vorliegende Erfindimg stelit auch dne verbesserte 
Vorrichtung zum AusfOhren des Verfahrens bereit, die 
kompakt und emf ach im Aufbau und weniger teuer ist 
Obwohl die vorliegende Erfindung mit Bezug auf eine 

so spezifisdieAusfuhnmgsformbeschrieben wurde, wurde 
sie nur als Beispid aogefuhrt und es sind versehiedene 
Anderungen und MocBfUmtiQnen mdglid^ ohne vom 
Berddi der Erfindung abzuwdohen, wie er dturdi die 
beigef Qgten Patentan^rOche defimert ist 

55 

Patentanspriiche 

1. Ein Verfahren zur Herstdiung eines bandfdrmi- 
gen Teils (38) durch aufeinanderfolgendes Verbb- 

eo den einer Vielzahl von paralldogrammfdrmigen 
Fladikdrpem (17^ von denen jeder ein vorderes 
und hmteres Ende (17b, 17d) und eine Seitenkante 
(17a} besitzt, die gegenflber dem vorderen und hin- 
teren Ende (17b, 17d) in einem vorherbestimmten 

65 Winkd geneigt ist, wobei das Verfahren dne Wie- 
derholtmg der fol^nden Sdiritte umfaBt: 
Wdterbewegen dnes Fladikf^ers (17) in sehier 
LMogsrichtUQg entlang einem Bewegungspf ad, wo- 
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bei die Scitenkante (17a) des FlachkOrpcrs (17) par- 
allel zu einem AnscfaluBatOck (38d) eines bandfdr- 
migen Teils (38)i das geformt wird, gehalten wird, 
und Anbalten des Fladikdrpers (iT), wenn ein Mh- 
te]punkt(17c)derSeitenkajite(17a)emeMhtellinie 5 
(38b) in der Brehe des bahdfdnnigeii Teils (38) er- 
reidit; 

Weiterbewegen des bandfdrmigen Teils (38) in sei- 
ner Ungsrichtung in Ricfatung des Flaehkdrpers 
(17) und Anhalten des bandfOrmlgen Teils (38), 10 
wenn das AnschluBstOck (38a) des bandf5nnigen 
Teils (38) mit der Seitenkante (17a) des FlachkOr* 
pcrs (17) in einem vorherbestimmten Mafi flbcr- 
lappt; 

Verbinden der Seitenkante (17a) des Flachkfirpers 15 
(17) nut dem AnschluSstildc (38a) des damit Qber- 
lappten bandf6maigen Teils (38), um so das band- 
f drmige Teil (38) um eine der Breite des Flachkdr- 
pers (17) entsprechende Unge zu verlflngem und 
um durch den verbundenen Flachk5rper (17) ein 20 
neues AnschlufistOck ^a) des bandfdrmigen Tdls 
(38)zufonnen;und 

Weiterbewegen des bandfOrmigen Teils (38) in der 
LSogsrichtung und dadurdi Verscfaieben des neuen 
AnschluBstGdcs (38a) des bandf5rmigen Teils (38) 25 
weg vom Bewegungspfad des Flachkdrpers(17). 
Z Bine Vorrichtuog zur Hersteliung eines bandfdr- 
migen Teils (38) durdi aufeinanderfolgendes Ver- 
binden emer Vieizaiil von parallelogrammftanigen 
Fladik&pem (17X von denen jeder dn vorderes 30 
und hinteres Ende (17b, 17d) und eine Seitenkante 
(17a) besitzt, die gegen&ber dem vorderen und bin- 
teren Ende (17a) in einem vorherbestamraten Win- 
kei geneigt ist, wobd die Vorriditung folgendes 
umfaQt: ss 
einen ersten Fdrderer (11) zum Weiterbewegen ei- 
nes Flachkdrpers (17) in seiner L&ngsrichtung ent- 
lang einem ^wegungspfad, wobei dQe Seitenkante 

!17a) parallel zur Lftngsrichtung des Flachkfirpers 
17)ausgerichtetist; 40 
einen zweiten Fdrderer (31), der auf einer Seite des 
ersten FOiderers (1 1) angeordnet ist and den ersten 
Fdrderer (11) in demselben Winkel wie der voiter- 
bestimmte Winkel kreuzt, zum Weiterbewegen des 
bandfdrmigen Teils (38) in seiner Lfingsrichtung; 45 
eine Steuereinrichtung (28) zum Anhalten des er- 
sten Fdrderers (11), wenn ek Mittelpunkt (1 7c) der 
Seitenkante (17a) des vom ersten Fdrderer (11) 
weiterbewegten Flachkdrpers (17) eine Mittellinie 
in der Breite (38b) des auf dem zweiten Fdrderer 50 
(31) wartcnden bandfdrmigen Teils (38) crreicht, 
Weiterbewegen des bandfdrmigen Teils (38) in 
Richtung des Flachkdrpers (17) durch den zweiten 
Fdrderer (31) und Anbalten des zweiten Fdrderers 
(31)b wenn das AnschluBst<lck (38a) des bandfdrmi- 55 
gen Teils (38) paralld zur Seitenkante (178) des 
Flachkdrpers (17) damit in einem vorheitestimm- 
ten MaB aberlappt; und 

eine Verbmdungsdnrichtung (46), die tiber einer 
Kreuzung des ersten und zweiten Pdiderers ange- so 
ordnet ist, zum Verbinden der Seitenkante (17a) des 
Flachkdrpers (17) mit dem AnschluBstUck (38a) des 
damit Qberiappenden bandfdrmigen Teils (38), um 
so das bandfiJrmlge Teil (38) um eine der Breite des 
Flachkdrpers (17) entsprechende Lfinge zu verifin- es 
gem und um durch den verbundenen Fladikdrper 
(17) ein neues AnschluBstOck (38a) des bandfdnni- 
gen Teils (38) zu bOden; und 



wobei die Steuereinrichtung (28) geeignet ist, den 
zweiten Fdrderer (31) in einer Riditung weg vom 
Flacfakdrper (17) zu betreiben, wenn das bandfdr- 
mige Teil (38) verlAngert worden ist, um dadurdi 
das verlftngerte bandfdrmige Teil (38) weiterzube* 
wegen und ein neues AnschlufistOck (38a) des band- 
fdrmigen Tells (38) vom Bewegungspfad des Flach- 
kdipers (17) zu verschiebea 

3. Bine Vorrichtung zur Hersteliung eines bandf^- 
migen Teils (38) gem&B Ansprucb 2, die welter ei- 
nen auf einer Seite des ersten Fdrderers (11) ange- 
ordneten und mit der Steuereinrichtung (^) ver- 
bundenen Filhler (29) zum Detektieren einer Posi- 
don der Seitenkante (17a) des Flachkdrpers (17) in 
Richtung der Breite des Flachkdrpers (17) wlhrend 
des Wetterbewegens des Flachkdrpers (17) umfafit, 
um dadurch die Weite der Bewegung des zweiten 
Fdrderers (31) zu steuem und em MaB der Ober- 
lappung des AnsdiluBstOds (38a) des bandfdrmi- 
gen Teils (38) und der Seitenkante (17a) des Pladi- 
kdrpers (17) einzustellea 

4. Erne Vorrichtung zur HersteUuug eines bandfdr- 
migen Teils (38) gem^ Anspruch 2, die weiter ein 
FQhrungsteil (25), das in Beriihnmg mit dem vorde- 
ren Ehde (17b) des Rachkdrpers (it) gebracht wird, 
wenn sich der Mittelpunkt (17c) der Seitenkante 
(17a) des vom ersten Fdrderer (1 1) weiterbewegten 
Fladikdrpers (17) auf der Mittellinie m der Breite 
(38b) des auf dem zwdten Fdrderer (Si) wartenden 
bandfdrmigen Teils f38) befindet, una einen Luf tdtl- 
senmecbanismus (26X der von der unteren Seite des 
Flachkdrpers (17) aus Luft bUst, um darauf eine 
Scbwebekraft und eine Antriebskraft auszuOben, 
um den Flachkdrper (17) in Richtung des Fahrungs- 
teils (25) zu beweg^, wenn der mit dem bandfdrmi- 
gen Tell (38) als neues AnschluBstflck (38a) verbun- 
dene Flachkdrper (17) vom ersten Fdrderer (11) 
zum zweiten Fdrderer (31) geschoben wird, umfaQt 

5. Eine Vorrichtung ztu* Hersteliung eines bandfdr- 
migen Teils (38) gemftB Anspruch 2, die weiter eine 
hn wesmtlicfaen horizontale Platte (82) umfaBt, die 
zwisdien eber Aufnahmestellung und eher zu- 
rflckgezogenen Stellung beweglich ist, wobei skh 
die Aufnahmestellung zwischen der Kreuzung des 
ersten und zweiten Fdrderers und der Verbin- 
dungseinnchtung (46) befmdet und die zuradcgezo- 
gene Stellung ai^ der einen Seite des ersten Fdrde- 
rers (11) mit Abstand von der Aufnahmestellung 
angeordnet ist, wobei die Platte (82) entlang dem 
ersten Fdrderer (11) verilluft und dazu geeignet ist, 
das AnschlufistOck (38a) des bandfdrmigen Teils 
(38) von seiner Unterseite aus zu stfltzen, wenn das 
bandfdrmige Teil (38) in Richtung des Flachkdrpers 
(17) bewegt wird und das AnschluBstiick (38a) des 
bandfdrmigen Teils (38) in die Auiiiahmeposition 
gebracht wird, und um sich nadifolgend vor dem 
Verbfaiden des gttrtelartigen Teils (38) und des 
Flachkdrpers (17) durch die Verbindungseinrich- 
tung (46) in die zurflckgezogene Stellung zu bewe- 
gen, so dafi das AnsdiluBstack (38a) des bandfdrmi- 
gen Teils (38) auf die Seitenkante (17a) des Flach- 
kdrpers (17) follengelassen und damit Qberlappt 
wird. 

6. Eine Vorrichtung zur Her^ellung eines bandfdr- 
migen Teils (38) gemftfi Anspruch 2, bei dem der 
Kreuzungswhikel zwischen dem ersten und dem 
zwdten Fdrderer gemiB einer Anderung des Nei- 
gungswbkels des vorderen Endes (17b) und der 
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Seitenkante (17a} des Flachkdrpers (17) variabd ist 
Hierzu 7 Se!te(n) Zeichnungen 

3 



10 



IS 



20 



2S 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



- Leerseite 



ZEICHNUNGEN SEiTE 1 Nummer: DE 19639494 A1 

lnt.a«: B29D 30/39 

OffanlagunQstag: 25. April 1898 



FIG, I 




602017/G60 



ZQCHNUNOEN SBm 2 



Nummen 
lnt.a.«: 

Offenlegungstag: 



DE19638494 Al 
B29D 3Q/S8 
25. April 1d96 




Nummer: 
lnta«: 

Offenlegungstag: 



OE 19539494 At 
B29D 30/38 

25. April 1998 




602017/S60 



ZBCHNUNGEN 8EITE 4 



Nummen 
into": 

OffMitoflungstag: 



DE19B39494 At 
B29D 30/3S 
26. Apia 1996 



FIG. 4 




602017/560 



ZEICHNUNGEN 6EITE 5 Nummer: OE 185 38 4W Al 

Inta*: B28D 30/38 

Offenlegungstag: 26. April 1998 




602017/560 



ZEICHNUNGEN 8BIE 8 



Nummer: DE 19539494 A1 

lnta«: B29D 30/38 

Offaritegungstag: 25. April 1996 



F/G.e 



i I 



5^- 



ZEICHNUNGEN SSITE 7 



Nummer: 
Int. CI «: 

Offenlegungnag: 



PE195a94S4 A1 
B29D 30/38 
25. April 1886 



FIG.7 



82 




17 



31 



38 



82 




3|5 D\ 



39 



17 



li 



38 

Jl. 



^6 

^ 82 




17 



802017/660 



